SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SYSTEM SYGNALIZACJI POZARU

Obiekt:
Wojewodzki Szpital Psychiatryczny w Zlotoryi
ul. Szpitalna 9
59-500 Zlotoryja

grupa robot — 45300000-0 — Roboty w zakresie instalacji budowlanych
klasa robot — 45311000-0 — Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
kategoria robot — 45312100-8 — Instalowanie pozarowych systeméw alarmowych

Koscian dn. 27.12.2023



1. Czes¢ ogodlna

1.1  Nazwa zadania.
System sygnalizacji pozaru dla obiektu Wojewodzkiego Szpitala Psychiatrycznego w Ztotoryi przy ul. Szpitalnej
9

1.2  Przedmiot i zakres robét

Przedmiotem  niniejszej  specyfikacji  technicznej (ST) sa  wymagania dotyczace  wykonania
i odbioru robot.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
systemu sygnalizacji pozaru dla obiektu Wojewodzkiego Szpitala Psychiatrycznego w Ztotoryi przy ul. Szpitalnej
9. ST zostata sporzadzona zgodnie z obowiazujacymi standardami, normami obligatoryjnymi, warunkami
technicznymi wykonania i odbioru roboét, a takze przepisami budowy urzadzen elektrycznych. Wszystkie prace
nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektows, dokumentacje techniczno-ruchowe producentéw urzadzen
oraz przepisy zawarte w normach.

1.3  Nazwy i kody robét budowlanych

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotycza prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
montazu systemu sygnalizacji pozaru:

- kod CPV 45312100-8 — Instalowanie przeciwpozarowych systemow alarmowych

Wykonanie zakresu robdt polega na:

— demontazu istniejacej instalacji SSP,

— przygotowaniu tras kablowych — wykonanie przebi¢ w $cianach i stropach, montaz listew instalacyjnych
oraz rurek,

— montazu okablowania — utozenie przewodow,

— montazu centrali sygnalizacji pozarowe;j,

— montazu zasilaczy,

— montazu gniazd czujek,

— montazu czujek,

— montazu przyciskdw pozarowych,

— montazu sygnalizatorow akustycznych wewnetrznych i akustyczno-optycznych zewngtrznych,

— wykonaniu odpowiednich pomiaréw,

— oprogramowaniu centrali,

— uruchomieniu i sprawdzeniu poprawnosci dziatania Systemow,

— wykonaniu dokumentacji powykonawczej uzgodnionej z rzeczoznawca dS. ppoz. — przekazanie
Inwestorowi 3 egzemplarzy w wersji papierowej oraz wersji elektronicznej w formacie PDF.

1.4  Okreslenia podstawowe

1.41.  roboty budowlane — nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace na przebudowie,
montazu, remoncie lub rozbiodrce obiektu budowlanego.

1.4.2.  teren budowy — nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktorej prowadzone sa roboty budowlane
wraz z przestrzenia zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.

1.4.3.  dokumentacja budowy — nalezy przez to rozumieé¢, dziennik budowy, protokoty odbiorow i ksigzke
obmiardw, certyfikaty, aprobaty techniczne atesty oraz protokoty narad i ustalen.

1.4.4.  aprobata techniczna — nalezy przez to rozumie¢ pozytywng ocene techniczng wyrobu, stwierdzajgca
jego przydatno$¢ do stosowania w budownictwie.

1.4.5.  dziennik budowy — nalezy przez to rozumie¢ dziennik opatrzony pieczecig zamawiajacego zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stuzacy do notowania wydarzen zaistnialtych w czasie wykonania
zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbiorow Robot, przekazywania polecen i innej




korespondenc;ji technicznej oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w czasie wykonywania robot
pomigdzy przedstawicielem zamawiajacego (inspektorem nadzoru) i kierownikiem budowy.

1.4.6.  ksigga obmiaru — akceptowany przez zamawiajacego zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy
do wpisywania przez wykonawce obmiaru dokonywanych Robot
w formie wyliczen. Wpisy w Ksiedze Obmiaru podlegaja potwierdzeniu przez przedstawiciela
zamawiajacego (inspektora nadzoru).

1.4.7. normy europejskie — oznaczaja normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN) oraz
Europejski Komitet Standaryzacji Elektrotechnicznej (CENELEC) jako ,standardy europejskie
(EN)” Iub ,,dokumenty harmonizacyjne (HD)”, zgodnie z ogoélnymi zasadami dziatania tych
organizacji.

14.8. grupy, klasy, kategorie robot — nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie okreslone w
rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002r. w sprawie Wspolnego slownika Zamowien
CPV (Dz. Urz. L 340 z 16.12.2002r. z p6zn. zm).

1.4.9. inspektor nadzoru inwestorskiego — osoba posiadajaca odpowiednie wyksztalcenie techniczne i
praktyke zawodowa oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielne funkcje techniczne w
budownictwie, ktorej inwestor powierza nadzor nad budowa obiektu budowlanego. Reprezentuje on

interesy inwestora na budowie
i wykonuje  biezagca  kontrole  jakosci 1  ilo§¢  wykonanych  robot,  bierze
udziat w sprawdzianach i odbiorach robot =zakrywanych 1 zanikajacych, badaniu

i odbiorze instalacji oraz urzadzen technicznych, jak rowniez przy odbiorze gotowego obiektu oraz
odbiorze pogwarancyjnym.

1.4.10. przedmiar rob6t — zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. nalezy
przez to rozumie¢ zestawienie przewidzianych do wykonania robot wedlug technologiczne;j

14.11. kolejnosci ich wykonania wraz ze szczegdélowym opisem lub wskazaniem podstawy ustalajacych
szczegolowy opis oraz wskazaniem wiasciwych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robdt, z obliczeniem i podaniem ilosci robot w ustalonych jednostkach przedmiarowych.

1.4.12.  obmiar robot — pomiar wykonywanych robot budowlanych, dokonywanych w celu weryfikacji ich
ilosci .

1.4.13.  odbidr czeSciowy (robdt budowlanych) — nieformalna nazwa odbioru robot ulegajacych zakryciu i
zanikajacych.

1.4.14. odbidér koncowy — polega na protokolarnym przyjeciu (odbiorze) od wykonawcey wykonanych robot
przez osob¢ lub grupg oséb o odpowiednich kwalifikacjach zawodowych, wyznaczong przez
inwestora, ale nie bedaca inspektorem nadzoru inwestorskiego na tej budowie. Odbioru dokonuje si¢
po zgloszeniu przez kierownika budowy faktu zakonczenia robdot budowlanych, tacznie z
uporzadkowaniem terenu budowy.

1.4.15.  roboty podstawowe — minimalny zakres prac, ktére po wykonaniu sg mozliwe do odebrania pod
wzgledem ilo$ci i wymogow jakoSciowych oraz uwzgledniajg przyjety stopien scalenia robot .

1.4.16. ustalenia techniczne — nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach, aprobatach
technicznych i szczegétowych specyfikacjach technicznych.

1.4.17.  certyfikat zgodnosci — jest to dokument wydany przez notyfikowana jednostke certyfikujaca,
potwierdzajacy, ze wyrdb i proces jego wytwarzania sg zgodne ze zharmonizowang specyfikacja
techniczna.

1.4.18. deklaracja zgodnosci — os$wiadczenie producenta lub jego upowaznionego przedstawiciela,
stwierdzajace na jego wylaczna odpowiedzialno$é, ze wyrdb jest zgodny ze zharmonizowana
specyfikacja techniczna.

1.5 Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca  robot  jest odpowiedzialny za  jako$§¢ ich  wykonania oraz ich = zgodnos¢
z dokumentacjg przetargowa, ST i poleceniami przedstawiciela zamawiajacego (inspektora nadzoru). Roboty
powinny by¢ wykonane zgodnie z normami, zasadami wiedzy technicznej dotyczacej zakresu robot oraz
wytycznymi producentow zastosowanych urzadzen.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre$§lonym w umowie przekaze protokolarnie wykonawcy teren budowy, przekaze
dziennik budowy oraz jeden egzemplarz ST oraz zapewni nadzor inwestorski.




15.2. Zgodnos¢ robot ze ST

Specyfikacje techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane wykonawcy przez inspektora nadzoru stanowia
zataczniki do umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich sa obowigzujace dla wykonawcy
tak, jakby zawarte byly w calej dokumentacji przetargowej. Wykonawca nie moze wykorzystaé bledow lub
opuszczen w dokumentach, a po ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ przedstawiciela zamawiajacego
(inspektora nadzoru), ktory dokona odpowiednich ustalen. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone urzadzenia i
materiaty majg by¢ zgodne z dokumentacjg przedmiarowg i ST.

1.5.3. Zabezpieczenia terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji umowy az do
zakonczenia 1 odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace miejsce pracy, w tym: stale i czasowe wygrodzenia, folie ochronne itp.
W szczegolnoscei zobowiazuje si¢ wykonawce do:
- wygrodzenia miejsca pracy i utrzymania porzadku na placu budowy, w tym wiasciwe zabezpieczenie
sktadowanego w magazynach mienia inwestora,
- wlasciwego sktadowania dostarczonych urzadzen,
- utrzymania w  czystoSci  drog  wewne¢trznych  przy  placu  budowy,  szczegdlnie
w okresie wywozu materialow z demontazu.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w umowna
cene przetargowa.

154. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bgdzie przestrzegac przepisdw ochrony przeciwpozarowe;.

Materialy =~ tatwopalne  beda  skladowane w  sposéb  zgodny z  odpowiednimi  przepisami
i zabezpieczone przed dostgpem o0sob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszystkie straty
spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel wykonawcy.

15.5. Warunki bezpieczenstwa pracy.

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenistwa i higieny pracy.
W szczegblno$ci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0so6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszystkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okre§lonych powyzej nie podlegaja odrebne;j
zaplacie i sa uwzglednione w cenie umowne;j.

15.6. Ochrona wiasnosci i urzadzen

Wykonawca odpowiada za ochrong¢ instalacji i urzadzen zlokalizowanych na terenie budowy. Wykonawca
zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania
budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji wykonawca bezzwlocznie powiadomi
przedstawiciela zamawiajacego (inspektora nadzoru), Inwestora i zainteresowanych uzytkownikow oraz bedzie z
nim wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowanie przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych.




1.5.7. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochron¢ robdt 1 za wszelkie materialy 1 urzadzenia
i uzywane do robot od daty rozpoczgcia do daty odbioru ostatecznego.

15.8. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji panstwowej i
samorzadowej, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bgdzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas robét, np. rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z
dnia 06.02.2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z
dn. 19.03.2003r. nr 47, poz. 401 z p6zn. zm.). Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni
odpowiedzialny za wypehienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen
lub metod i w sposdb ciagly bedzie informowac inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

2. Wymagania dotyczace materialow.

2.1  Wymagania ogélne.

Cato$¢ materiatow uzytych do wykonania systemu sygnalizacji pozaru nie moze posiada¢ parametréw gorszych
niz podane w przedmiarach, ST i projekcie wykonawczym.

2.2  Wymagania og6lne zwiazane z przechowywaniem, transportem, warunkami dostaw. skladowaniem i
kontrola jako$ci materialow

Wykonawca zapewni wlasciwe sktadowanie i zabezpieczenia materiatdéw na terenie budowy.

W szczegodlnos$ci wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne
do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jako$¢ i wlasciwosci odpowiednie do
robot.

Tymczasowe miejsca skltadowania powinny byé uzgodnione z przedstawicielem zamawiajagcego (inspektorem
nadzoru). Sktadowane materiaty powinny by¢ dostepne inspektorowi nadzoru w celu przeprowadzenia inspekcji.

2.3 Materialy dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictwie

Wszystkie stosowane materialy powinny by¢é dopuszczone do obrotu i powszechnego lub jednostkowego
stosowania w budownictwie oraz by¢ zgodne z wymaganiami ustawy z dnia 7 lipca 1994r. z pdzniejszymi
zmianami — Prawo budowlane, tzn. posiada¢ wazne certyfikaty, aprobaty techniczne lub deklaracje zgodnosci z
PN.

Na zyczenie przedstawiciela zamawiajacego (inspektora nadzoru) wykonawca jest zobowigzany przedstawic
informacje o zrodle pochodzenia materialow przewidywanych do realizacji robot — wihasciwie oznaczonych,
posiadajacych certyfikat na znak bezpieczenstwa, certyfikat zgodnosci, deklaracje zgodnosci z Polska Norma, a
takze certyfikaty lub aprobaty techniczne CNBOP.

Kierownik budowy jest obowiazany przez okres wykonywania robot budowlanych przechowywaé dokumenty
stanowigce podstawe ich wykonania.

2.4  Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialty budowlane, dostarczone przez wykonawce na plac budowy, ktore nie uzyskaja akceptacji
przedstawiciela zamawiajacego (inspektora nadzoru) (nie odpowiadajace wymaganiom) zostana przez wykonawce
niezwlocznie wywiezione z terenu budowy badz zlozone w miejscu wskazanym przez przedstawiciela
zamawiajgcego (inspektora nadzoru).

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg si¢ niezbedne i niezaakceptowane przez przedstawiciela zamawiajacego
(inspektora nadzoru) materiaty, wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko i ponosi pelng odpowiedzialnosé
techniczng i kosztowa, liczac si¢ z niezaptaceniem za te roboty.




2.5  Warunki przechowywania i sktadowania urzadzen i materiatow.

Wykonawca dopilnuje, aby tymczasowo sktadowane urzadzenia i materialty do chwili, gdy beda potrzebne do
wbudowania, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jako$¢ i wlasciwosci do robot i byly
dostepne do kontroli inspektora.

3. Wymagania dotyczgce sprzetu i narzedzi.

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje zagrozenia zdrowia i
zycia pracownikow i osob znajdujacych si¢ w bezposrednim sgsiedztwie miejsca prowadzenia robot. Uzywany
sprzet i narzedzia nie mogg mieé¢ niekorzystnego wpltywu na jako$¢ wykonywanych roboét i beda zgodne z
technologia wykonywania robot okreslong przez producenta lub dostawce urzadzen.

Liczba i wydajno$¢ sprzgtu gwarantowa¢ bedzie przeprowadzenie robo6t zgodnie z zasadami okreslonymi w ST i
wskazaniach inspektora nadzoru w trakcie realizacji zamoéwienia. Sprzgt i narzedzia bedace wlasnoscia
wykonawcy lub wynajete do wykonania robot, beda utrzymywane w dobrym stanie i gotowosci do pracy,
gwarantujacym bezpieczng jego obshuge.

4, Wymagania dotyczace transportu.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na
jako$¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonych materiatéw. Transportu urzadzen oraz elementéw
instalacji nalezy dokona¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi przez producenta lub dostawce urzadzen.

Transport odbywa si¢ na koszt wykonawcy.

5. Wymagania dotyczace wykonania robét.

5.1 Wymagania og0lne.

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacja
techniczng, poleceniami nadzoru inwestorskiego i autorskiego, a ponadto zgodnie z zapisami ustawy Prawo
budowlane, zasadami wiedzy technicznej, sztuki budowlanej i polskiej normy. Odpady powstate podczas prac
instalacyjnych i demontazowych wykonawca zagospodaruje poprzez przekazanie do utylizacji przez uprawniong
jednostke lub wywiezienie na wysypisko (za pisemnym potwierdzeniem odbioru).

5.2  Ukladanie przewodow

5.2.1. Przebijanie otwordw w $cianach lub stropach

Wytrasowac otwor, wykonaé przebicie otworu, sprawdzi¢ wymiar.

5.2.2. Montaz korytek elektroinstalacyjnych

Wytrasowa¢ przebieg linii, wykonaé Slepe otwory w odleglosciach nie wigkszych niz 0,5m, osadzi¢ kotki
rozporowe, odmierzy¢ i ucia¢ odcinek korytka, nawierci¢ otwory w korytku, zamocowac korytko do podtoza za
pomoca wkretow.

5.3  Ukladanie przewodéw w korytkach

Rozwing¢ przewdd, sprawdzié, odmierzy¢ i ucigé, utozy¢ przewod w korytku, zamknaé pokrywe korytka.




5.4  Montaz urzadzen

5.4.1 Montaz gniazd czujek

Wyznaczy¢ miejsce zainstalowania, wykonac $lepe otwory, osadzi¢ kotki rozporowe, przymocowaé gniazdo
kotkami rozporowymi do podtoza, odmierzy¢, uciaé¢ i wprowadzi¢ przewody. Obrobi¢ i podiaczy¢ przewody pod
zaciski zgodnie z instrukcja montazu producenta.

5.4.2 Montaz przyciskow pozarowych

Wyznaczy¢ miejsce zainstalowania, wykonaé $lepe otwory, osadzi¢ kotki rozporowe, otworzy¢ przycisk i
przymocowa¢ kotkami rozporowymi do podtoza, odmierzy¢, ucia¢ i wprowadzi¢ przewody. Obrobi¢ i podiaczyé
przewody pod zaciski zgodnie z instrukcja montazu producenta, zamkna¢ przycisk.

5.4.3 Montaz centrali

Wyznaczy¢ miejsce zainstalowania, wykonaé $lepe otwory, osadzi¢ kotki rozporowe, przykreci¢ ramke do
zawieszenia centrali. Otworzy¢ centrale, zawiesi¢ na ramce, odmierzy¢, ucia¢ i wprowadzi¢ przewody. Obrobic¢ i
podiaczy¢ przewody pod zaciski taczéwek zgodnie z DTR, sprawdzi¢ poprawnos$¢ podiaczen, zamkna¢ centralg.

5.4.4 Montaz akumulatorow

Ustawi¢ akumulatory w pojemniku. Obrobi¢ przewody i podiaczy¢ akumulatoré6w z centrala zgodnie z DTR,
sprawdzi¢ poprawno$¢ podtaczen, zamkna¢ pojemnik.

5.45 Montaz czujek w gniazdach
Zamocowac czujke¢ w gniezdzie postepujac zgodnie z instrukcja producenta.




5.5  Pomiary, programowanie i uruchomienie

5.5.1 Pomiary elektryczne

Wykona¢ pomiary elektryczne kabli, przewodow linii dozorowych i sterowniczych oraz badanie skutecznosci
ochrony przeciwporazeniowej central.

5.5.2 Programowanie
Centrale zaprogramowac¢ zgodnie z projektem wykonawczym, instrukcja programowania i DTR producenta.

5.5.3 Uruchomienie i testowanie instalacji

Uruchomi¢ centrale podajac napigcie zasilajace. Sprawdzi¢ prawidtowos$¢ dziatania kazdej linii dozorowej wraz z
elementami liniowymi, sprawdzi¢ poprawno$¢ transmisji z kazdego elementu liniowego. Sprawdzi¢ poprawnos¢
wysterowania urzadzen wspolpracujacych. Podczas testow nalezy sprawdzi¢ prawidlowos$é zaprogramowania
czasOw reakcji systemu na poszczegolne zdarzenia. Wyniki testow przedstawi¢ w postaci protokotu z testow.

5.5.4 Praca probna instalacji

Po  uruchomieniu instalacji 1  zakonczeniu  testbw  nalezy podda¢ ja  pracy  probne;j.
W tym celu nalezy pozostawi¢ instalacje w dziataniu przez okres minimum tygodnia z normalng obstuga przez
uzytkownika. Po tym okresie przeanalizowa¢ zgloszone uwagi i spostrzezenia uzytkownika. W razie koniecznosci
dokona¢ niezbednych zmian w oprogramowaniu. Prace zakonczy¢ protokolem uwzgledniajacym dokonane
zmiany.

Wszystkie prace musza by¢ wykonane przez osoby uprawnione i przeszkolone w zakresie wykonywanych prac.

6. Kontrola jakosci robét.

6.1  Zasady kontroli jako$ci robdt

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé zatozong jakos¢
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole jakoSci robot oraz jakosci uzytych urzadzen i materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, badan i pomiarow. Wszystkie koszty zwigzane z
przeprowadzeniem badan i pomiaréw ponosi wykonawca.

6.2  Dokumentacja budowy.
Do podstawowej dokumentacji budowy naleza:

- dziennik budowy,

- protokoty odbioréw robot (czesciowe i koncowy),

- ksigzka obmiarow robot,

- certyfikaty, deklaracje zgodnosci z PN lub aprobaty techniczne urzadzen i materiatow.
Do pozostatej dokumentacji budowy naleza:

- protokoty przekazania terenu budowy,

- umowy cywilno-prawne,

- protokoty z narad i ustalen,

- korespondencja pisemna na budowie.
Dokumenty budowy prowadzone begda przez wykonawce i przechowywane w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy musza by¢ stale dostgpne inspektorowi nadzoru i przedstawiane do wgladu na
zyczenie zamawiajgcemu oraz przedstawicielom uprawnionych organow.




6.3  Wykonywanie badah i pomiarow.

Do obowiazkowych badan i pomiarow nalezy zaliczy¢:

— sprawdzenie ciggtosci zyt przewodow,
— sprawdzenie ciggtosci ekrandw przewodow linii dozorowych,
—  pomiar rezystancji izolacji przewodow,
— badanie skutecznosci dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej centrali,
— testy funkcjonalne sprawnos$ci dzialania systemu.
Wymagania dodatkowe:

— z wykonanych badan i pomiaréw musza by¢ sporzadzone protokoty,
— badania powinny by¢ wykonywane przez osoby uprawnione do wykonywania pomiaréw,
—  przyrzady uzyte do badan i pomiaréw powinny posiada¢ $wiadectwa wzorcowania.

7. Przedmiar i obmiar robaot.

Obmiar robot bedzie okreslaé faktyczny pomiar wykonywanych robot budowlanych, dokonywanych w celu
weryfikacji ich iloSci. Obmiaru robot dokonuje kierownik budowy po pisemnym zawiadomieniu inspektora
nadzoru przed koncowym odbiorem robot. Powiadomienie powinno nastgpi¢ z 3 dniowym wyprzedzeniem.
Podstawg wykonania przedmiaru i obmiaru robot sa Katalogi Naktadow Rzeczowych.

8. Odbior robot

8.1  Rodzaje odbiorow
Wystepuja nastgpujace rodzaje odbiordw robot: odbidr robdt zanikajacych lub ulegajacych zakryciu, odbidr
koncowy, odbior ostateczny (pogwarancyjny).

8.2 QOdbidr robdt zanikajacych lub ulegajacych zakryciu

Do podstawowych obowigzkoéw wykonawcy nalezy zglaszanie inwestorowi do odbioru robdt ulegajgcych zakryciu
lub zanikajacych. Odbidr ich polega na ocenie ilosci i jakoSci wykonanych robot, ktore w dalszym procesie
realizacji ulegna zakryciu. Odbiér taki bedzie przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robdt. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru
wykonawca zgltasza wpisem do dziennika budowy, przy jednoczesnym powiadomieniu pisemnym przedstawiciela
zamawiajacego (inspektora nadzoru). Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie, jednak nie p6zniej niz w ciagu
3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie inspektora nadzoru. Odbioru
dokonuje przedstawiciel zamawiajacego (inspektor nadzoru) oceniajac jako$¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu
lub zanikajacych w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z przedmiarem i oraz uprzednimi
ustaleniami.

8.3  Odbidr koncowy robdt

Odbiér koncowy przeprowadza si¢ w trybie 1 zgodnie z warunkami okreSlonymi w umowie
o wykonanie rob6t. Odbiér koncowy robot polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania prac w odniesieniu
do ich ilo$ci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowo$¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez wykonawce wpisem
do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie przedstawiciela zamawiajgcego
(inspektora nadzoru). Wykonawca wraz z wpisem do dziennika budowy przedtozy komplet dokumentow w tym:

— dokumentacje powykonawcza,

—  protokdty pomiardéw i badan,

— certyfikaty, aprobaty techniczne, deklaracje zgodnosci,

— dokumentacje techniczno-ruchowe zainstalowanych urzadzen,
— instrukcje obstugi w jezyku polskim,

—  ksiagzka eksploatacji,

— karty gwarancyjne.




Spetnienie powyzszych warunkdw jest podstawg do rozpoczecia odbioru robot.
Odbidr koncowy nastapi w terminie wyznaczonym w umowie.

Odbioru dokona wyznaczona przez zamawiajacego komisja w obecnosci przedstawiciela zamawiajacego
(inspektora nadzoru) i wykonawcy — sporzadzajac ‘“Protokot odbioru robdt oraz zgtoszonych wad i usterek do
usunigcia przez wykonawce”.

W przypadku stwierdzenia przez komisje niewykonania wyznaczonych robot, robot poprawkowych lub robot
uzupetniajacych, komisja moze przerwac¢ swoje czynnosci i wyznaczy¢ nowy termin odbioru koncowego. W
czasie przekazywania instalacji sygnalizacji pozaru do eksploatacji, nalezy sprawdzi¢ dziatanie urzadzen oraz
przeszkoli¢ obstuge.

8.4  Odbidr po okresie gwarancji

Pod koniec okresu gwarancji zamawiajacy lub wiasciciel obiektu, na ktorym zainstalowany zostat przedmiotowy
system automatycznej sygnalizacji pozaru organizuje odbior “po okresie gwarancji”’. Odbior taki wymaga
przygotowania nastgpujacych dokumentow:

— umowy wykonania robot,
—  protokotu koncowego odbioru,
— dokumentéw potwierdzajacych usunigcie wad zgloszonych w trakcie odbioru koncowego (jezeli
byly zgloszone wady),
— dokumentéw potwierdzajacych zgloszenie wad w okresie gwarancji oraz potwierdzenia ich
usunigcia.
Odbidr po okresie gwarancji jest odbiorem ostatecznym.

9. Podstawa platnosci i rozliczenie robét.

Rozliczenie robot nastapi po podpisaniu protokotu koncowego odbioru.
Podstawa ptatnosci jest cena skalkulowana przez wykonawcg i zapisana w umowie.
Nie przewiduje si¢ robot tymczasowych i towarzyszacych.

10. Przepisy zwiazane.

Maja zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy polskie (PN) i branzowe (BN).
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