Wstepny przedmiar robot

Wymiana istniejgcego dZzwigu osobowego w istniejacym szybie

Budowa: Wojewddzki Szpital Psychiatryczny w Ztotoryi
Ul. Szpitalna 9, 59-500 Ztotoryja

Obiekt: Wojewddzki Szpital Psychiatryczny w Ztotoryi
Ul. Szpitalna 9, 59-500 Ztotoryja

Inwestor: Wojewddzki Szpital Psychiatryczny w Ztotoryi

Ul. Szpitalna 9, 59-500 Ztotoryja

Opracowat: Pawet Lonkwic, PM Solution Lublin

Data: 23.02.2024



Nr | Podstawa Opis robot Jm | llo$é
Kosztorys Wymiana istniejgcego dzwigu szpitalnego w istniejgcym szybie
1 Rozdziat Roboty budowlano montazowe
1.1 Element Roboty rozbiorkowe
1.1.1 | Kalkulacja Demontaz istniejgcego diwigu szpitalnego bedacego tematem
indywidualna | przetargu
Wyliczenie ilosci robét kpl 1
1.1.2 | Kalkulacja Demontaz istniejgcej aparatury sterowej dzwigu
indywidualna
Wyliczenie ilosci robdt kpl |1
1.1.3 | Kalkulacja Wywiezienie i utylizacja zdemontowanego dzwigu oraz pozostatych
indywidualna | elementéw rozbidrkowych
Wyliczenie ilosci robdt kpl |1
1.2 Element Roboty montazowe
1.2.1 | Kalkulacja Oczyszczenie, uzupetnienie ubytkdéw, naprawa pekniec¢ i zarysowan
indywidualna | wraz z wyréwnaniem $cian szybu (jezeli potrzeba)
Wyliczenie ilosci robét m? 145,3
1.2.2 | Kalkulacja Dostosowanie otwordw drzwi przystankowych
indywidualna
Wyliczenie ilosci robét kpl | 4
1.2.3 | Kalkulacja Zaslepienie istniejacych otworow technologicznych nie
indywidualna | wykorzystanych po zamontowaniu nowego dZwigu zgodnie z
technologig budowlana.
Wyliczenie ilosci robdt kpl |1
1.2.4 | Kalkulacja Przygotowanie powierzchni szybu i maszynowi, uzupetnienie tynkdw,
indywidualna | malowanie powierzchni $cian farbami emulsyjnymi.
Wyliczenie ilosci robét kpl 1
1.2.5 | Kalkulacja Poprawa wentylacji grawitacyjnej szybu i maszynowi
indywidualna
Wyliczenie ilosci robét kpl 1




1.2.6 | Kalkulacja Montaz nowego dzwigu zgodnie ze specyfikacjg wraz ze sterowaniem
indywidualna | oraz dostosowaniem do wymagan zamawiajgcego
Wyliczenie ilosci robét kpl
1.2.7 | Kalkulacja Opracowanie dokumentacji powykonawczej i odbiorczej wraz z
indywidualna | odbiorem UDT
Wyliczenie ilosci robdét kpl
2 Rozdziat Roboty elektryczne towarzyszace
2.1 Element Wymiana lub naprawa instalacji zasilajacej diwig (jezeli jest
wymagana)
2.1.1 | Kalkulacja Montaz oswietlenia w szybie wraz z okablowaniem zgodnego z
indywidualna | wymaganiami PN EN 81-20, PN-EN 81:50
Wyliczenie iloéci robét kpl
2.1.2 | Kalkulacja Montaz oswietlenia wraz z okablowaniem w maszynowni zgodnego z
indywidualna | wymaganiami PN EN 81-20, PN-EN 81:50
Wyliczenie ilosci robét kpl
2.1.3 | Kalkulacja Montaz nowej instalacji zasilajgcej diwig zgodnie z projektem
indywidualna | elektrycznym (jezeli jest wymagana)
Wyliczenie ilosci roboét kpl




